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1. WSTEP

1.1 Przedmiot i zakres specyfikacji

Niniejszy tom specyfikacji obejmuje wymagania dotyczgce wykonania, montazu i odbioru ogrodzenia dla zadania:
,BUDOWA BOISKA WIELOFUNKCYJNEGO, SILOWNI "POD CHMURKA", ALEJEK WRAZ Z ZEWNETRZNA
INSTALACJA OSWIETLENIOWA, MALEJ ARCHITEKTURY WRAZ Z ZAGOSPODAROWANIEM TERENU"

12 Okre $lenia podstawowe

Okreslenia podstawowe, uzyte w niniejszej specyfikacji, sa zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i
okresleniami zawartymi w ST 0.0 — Wymagania ogdlne.

1.3 Klasyfikacja rob6t wg Wspoélnego Stownika Zamoéwi  en (CPV).

Grupy Klasy Kategorie Opis
Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektéw
45200000-9 budowlanych lub ich czesci oraz roboty w zakresie inzynierii lgdowej
i wodnej
45342000-2 Wznoszenie ogrodzen

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI WYROBOW | MATERIALOW
Materialy stosowane przy wykonaniu robét bedgcych przedmiotem niniejszej ST:

-+ Shupki stalowe 80x80 mm dt.5,0 m lakierowane w RAL 7037

-+  Zastrzaly przewidziane systemem, np. z linki stalowej fi 4 mm

-+  Zestaw elementéw montazowych do zawieszania siatek ochronnych,

-+ Siatka polipropylenowa bezweztowa o gr.splotu 3 mm i oczkach 45x45 mm, kolor szary
-+ Beton C20/25 do wykonania fundamentéw pod stupki

-+ Brama dwuskrzydiowa o konstrukcji stalowej, szer.3,0 m

-+ furtka jednoskrzydtowa o konstrukcji stalowej, szer.1,0 m (1 szt)

W oznaczonym czasie przed wbudowaniem Wykonawca przedstawi szczegétowe informacje dotyczace Zrodta
wytwarzania materialdbw oraz odpowiednie $wiadectwa badan, dokumenty dopuszczenia do obrotu i stosowania w
budownictwie i prébki do zatwierdzenia inspektorowi nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatéw dostarczanych na
plac budowy oraz za ich wtasciwe sktadowanie i wbudowanie zgodnie z zatozeniami PZJ.

3. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU | MASZYN

Do wykonania rob6t bedacych przedmiotem niniejszej specyfikacji nalezy stosowac¢ nastepujacy, sprawny technicznie i
zaakceptowany przez Inspektora nadzoru, sprzet do montazu konstrukcji:

-+ §rodek transportu do przewozenia elementéw

- klucze

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktdry nie spowoduje niekorzystnego wpltywu na
Srodowisko i jako$¢ wykonywanych robét.

Wykonawca na zadanie dostarczy Inspektorowi kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.

Dob6r sprzetu montazowego do wykonania poszczeg6lnych robét jest czescig projektu technologii i organizaciji robét,
ktéry nalezy wykona¢ przed przystapieniem do robét i uzyska¢ akceptacje Inspektora nadzoru.

4.  WYMAGANIA DOTYCZ ACE SRODKOW TRANSPORTU

Do transportu materiatéw, sprzetu budowlanego i urzgdzen stosowac¢ sprawne technicznie i $rodki transportu.

Warunki transportu powinny zapewnia¢ zabezpieczenie elementéw przed wplywem szkodliwych czynnikéw
atmosferycznych.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie na
jakos¢ robdt i wiasciwosci przewozonych towaréw. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy musza spetnia¢
wymagania przepiséw ruchu drogowego tak pod wzgledem formalnym jak i rzeczowym.

Wykonawca bedzie usuwac¢ na biezgco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.
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5. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WYKONANIA ROBOT MONTA ZOWYCH

5.1 Og6lne wymagania
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z wymaganiami normy PN-B-06200 i postanowieniami
umowy.

5.2 Zakres rob6t przygotowawczych

Przed przystgpieniem do rob6t nalezy, na podstawie dokumentaciji projektowej, SST lub wskazan Inzyniera:

— ustali¢ lokalizacje terenu robot,

— usung¢ przeszkody, np. drzewa, krzaki, obiekty, elementy drég itd.,

— wytyczy¢ trase ogrodzenia w terenie,

— przedstawi¢, do akceptacji Inzyniera, zakres robét wykonywanych bezposrednio na placu budowy i na zapleczu.

5.3 Warunki techniczne wykonania rob6t

Konstrukcja i sposéb wykonania rob6t powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowg i SST. W przypadku braku
wystarczajgcych danych mozna korzysta¢ z ustalen podanych w niniejszej specyfikacji oraz z informacji podanych w
zatgczniku 1.

Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu rob6t obejmuja:

roboty przygotowawcze,
ustawienie stupkow,
mocowanie stezen i zastrzatéw
rozpiecie siatki

roboty wykonczeniowe.

agrwndE

Wykonanie dotéw pod stupki

Jesli dokumentacja projektowa, SST lub Inzynier nie podaje inaczej, to doty pod stupki powinny mie¢ wymiary w planie co
najmniej o 20 cm wieksze od wymiaréw stupka.

Jesli dokumentacja projektowa lub SST nie podaje inaczej, to najpierw nalezy wykonaé doty pod stupki narozne, bramowe
i na zatamaniach ogrodzenia, a nastepnie dokona¢ podziatu odcinkéw prostych na mniejsze odlegtosci: dla siatki po od 3
do 6 m, z tym, ze przy wysokosci siatki przekraczajacej 2,2 m - po ok. 2 m i w takich odlegto$ciach wykona¢ doty pod
stupki posrednie.

Nalezy dazy¢, aby odlegtosci miedzy stupkami posrednimi byty jednakowe we wszystkich odcinkach ogrodzenia.

Wykonanie fundamentéw betonowych pod stupki

Jesli dokumentacja projektowa lub SST nie podaje inaczej, to stupki mogg byé osadzone w betonie utozonym w dotku albo
oprawione w bloczki betonowe formowane na terenie budowy i dostarczane do miejsca budowy ogrodzenia. Po uzyskaniu
akceptacji Inzyniera, stupki betonowe mogg byé¢ obtozone kamieniami lub gruzem i przysypane ziemia.

Stupek nalezy wstawi¢ w gotowy wykop i napetni¢ otwdr mieszankg betonowg odpowiadajgca wymaganiom punktu 2.2.6.
Do czasu stwardnienia betonu stupek nalezy podeprze¢.

Fundament betonowy wykonywany ,na mokro”, w ktérym osadzono stupek, mozna wykorzystywa¢ do dalszych prac (np.
napinania siatki) co najmniej po 7 dniach od ustawienia stupka w betonie, a jesli temperatura w czasie wykonywania
fundamentu jest nizsza od 10°C - po 14 dniach.

Ustawienie stupkow

Stupki, bez wzgledu na rodzaj i spos6b osadzenia w gruncie, powinny sta¢ pionowo w linii ogrodzenia, a ich wierzchotki
powinny znajdowac¢ sie na jednakowej wysokosci. Stupki z rur powinny mie¢ zaspawany goérny otwor rury.

Stupki koricowe, narozne, bramowe oraz stojgce na zatamaniach ogrodzenia o kgcie wigkszym od 15° nalezy
zabezpieczy¢ przed wychylaniem sie ukosnymi stupkami wspierajacymi, ustawiajac je wzdtuz biegu ogrodzenia pod katem
okoto od 30° do 45°.

Stupki do siatki ogrodzeniowej powinny by¢ przystosowane do umocowania na nich linek usztywniajgcych przez
posiadanie odpowiednich uszek lub otworéw do zaczepdw i hakéw metalowych. Stupki kofhcowe, narozne i bramowe
powinny by¢ dodatkowo przystosowane do umocowania do nich siatki.

Rozpiecie siatki

Jesli dokumentacja projektowa lub SST nie podaje inaczej, to nalezy rozwiesi¢ trzy linki (druty) usztywniajgce: u goéry, na
dole i w $rodku ogrodzenia i przymocowac je do stupkéw. Do stupkéw koncowych, naroznych i bramowych linki muszg by¢
starannie przymocowane (np. przewleczone przez uszka, zagiete do tylu na okoto 10 cm i okrecone na biezagcym drucie).
Linki powinny by¢ umocowane tak, aby nie mogly przesuwac sie i wywiera¢ nacisku na stupki narozne i bramowe, a w
przypadku zerwania sie, aby zwalnialy siatke tylko miedzy stupkami. Linki napina sie wyciggarkami wzglednie ztgczami
rzymskimi wmontowanymi co 3 do 8 m lub innym sposobem zaakceptowanym przez Inzyniera. Nie nalezy zbyt silnie
napinac linek, aby nie oddziatywaly one ujemnie na stupki narozne lub bramowe.
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Siatke metalowg przymocowuje sie do stupkéw korncowych, naroznych i bramowych za pomoca pretéw ptaskich lub
zaokraglonych lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inzyniera. Siatke napina sie¢ w sposéb podobny do napinania linek
i przymocowuje sie (np. kawatkami ocynkowanego drutu co 50 do 70 cm) do linek. Gérng krawedz siatki metalowej nalezy
taczy¢ z linka zaginajac na niej poszczegoine druty siatki. Siatka powinna by¢ napieta sztywno, jednak tak, aby nie ulegaly
znieksztalceniu jej oczka.

Roboty wykoriczeniowe

Roboty wykonczeniowe powinny byé zgodne z dokumentacjg projektowg i SST. Do robét wykonczeniowych nalezg prace
zwigzane z dostosowaniem wykonanych robét do istniejgcych warunkéw terenowych, takie jak:

— odtworzenie przeszkéd czasowo usunietych,

— niezbedne uzupehienia zniszczonej w czasie robét roslinnosci, tj. zatrawienia, krzewéw, ew. drzew,
— ew. plantowanie terenu w poblizu ogrodzenia,

— roboty porzadkujgce otoczenie terenu robot.

6. KONTROLA, BADANIA ORAZ ODBIOR WYROBOW | ROBOT BU DOWLANYCH

6.1 Ogolne zasady kontroli jako $ci rob6t

1) Ogdlne wymagania dotyczgce wykonania robét, dostawy materiatdw, sprzetu i Srodkéw transportu podano w ST 0.0
“Wymagania ogolne".

2) Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakosci rob6t, materiatéw i urzgdzen.

3) Wykonawca zapewni odpowiedni system i srodki techniczne do kontroli jakosci robét (zgodnie z PZJ) na terenie i
poza placem budowy.

4) Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzane zgodnie z wymaganiami Norm lub Aprobat Technicznych przez
jednostki posiadajgce odpowiednie uprawnienia budowlane.

6.2 Badania jako $ci rob6t w czasie budowy
Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw, ktére nalezy wykona¢ w czasie robét podaje tablica 1.

Tablica 1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw w czasie robét

P L L, Czestotliwosé .

Lp. WyszczegOlnienie badan i pomiaréw badan Wartosci dopuszczalne

1 | Zgodnos$¢ wykonania ogrodzenia z L )
dokumentacjg projektowa w zakresie Ocena ciagla | W9 dokumentacii projektowe;
lokalizacji i wymiaréw

2 | Zachowanie dopuszczalnych odchytek
elementéw ogrodzenia Jw. Wg pktu 2

3 | Prawidtowos$¢ wykonania dotéw pod stupki

Jw. Wg pktu 5.4

4 | Poprawnos$¢ wykonania fundamen-téw
betonowych pod stupki Jw. Wg pktu 5.5

5 | Poprawnos¢ ustawienia stupkéw Jw. Wg pktu 5.6
Prawidtowos$¢ rozpiecia siatki Jw. Wg pktu 5.7
Poprawnos$¢ wykonania bram i furtek Jw. Wg pktu 5.8

8 | Poprawno$¢ malowania ogrodzenia Jw. Wg pktu 5.9

7.  WYMAGANIA DOTYCZ ACE OBMIARU ROBOT

Ogédlne zasady i wymagania dotyczace obmiaru robét podano w ST 0.0 “Wymagania ogdélne". Obmiar robét okresla ilos¢
wykonanych robét zgodnie z postanowieniami umowy.

llo$¢ robét oblicza sie wedtug pomiaréw sporzgdzonych z natury, udokumentowanych operatem powykonawczym, z
uwzglednieniem wymagan technicznych zawartych w niniejszej specyfikacji i ujmuje w ksiedze obmiaru.

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy stosowane do obmiaru robét muszg posiada¢ wazne certyfikaty legalizacji.

8. ODBIOR ROBOT

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci i wartosci.

Gotowos¢ do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy przedktadajgc Inspektorowi nadzoru do oceny i
zatwierdzenia dokumentacje powykonawczg robot.
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Ocena i badania powinny by¢é wykonane zgodnie z programem badan zawartym w programie jakos$ci, obejmujgcym
wszystkie stosowane materialy i wyroby oraz procesy wytwarzania i montazu.

Ogdlne zasady odbioru robét i ich przejecia podano ST 0.0 “Wymagania ogdine".

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pktu 6.2 daty wyniki pozytywne.

9. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Dokumentacjg odniesienia jest:
1) Siwz

2) umowa zawarta pomiedzy Wykonawcag a Zamawiajgcym wraz z harmonogramem rob6t
3) zatwierdzona przez Zamawiajgcego dokumentacja budowlana i wykonawcza ww zadania
4)  normy

5) aprobaty techniczne

6) inne dokumenty i ustalenia techniczne prowadzone w trakcie trwania inwestycji

Najwazniejsze normy:
1) PN-97/B-06200 Konstrukcje stalowe budowlane. Wymagania i badania.

2) PN-B-03215:1998 Konstrukcje stalowe budowlane — Potgczenia z
fundamentami — Projektowanie i wykonanie

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku
stosowania wymogow okreslonych prawem polskim.




